
cc BY



1. 









Metas de 
desempenho

Potencial de 
evasão

Metas de 
aprendizagem

H1

H2

Figura 1.







Variáveis da pesquisa

Variável Sigla Descrição operacional Sinal Referência

Variável dependente

Likert

Variáveis independentes de interesse

Variáveis independentes de controle

TF





% % 





PM_eva Mdes Mapre Inst Gen idade Desl TF Trab Msoz

0.0738* 0.0241**

0.0772*

0.0772* 0.0192*

TF
0.0468** 0.0105*** 0.0895* 0.0000***

0.0309** 0.0049*** 0.0035***

0.0000***

0.0978* 0.0015*** 0.0664*

0.0062*** 0.0460**

0.0822* 0.0061***

0.0281**

0.0971* 0.0690** 0.0145*** 0.0047***

0.0811* 0.0726* 0.0408**

0.0075*** 0.0265** 0.0602*

0.0000*** 0.0768* 0.0413** 0.0088***



PM_eva Mdes Mapre Inst Gen idade Desl TF Trab Msoz

0.0001***

0.0000***

0.0000*** 0.0531**

0.0003***

0.0188**

0.0528** 0.0249** 0.0008***

0.0000*** 0.0031***

0.0546** 0.0000*** 0.0004*** 0.0000***

0.0915*



Modelo 1 Modelo 2 Modelo 3



  Modelo 1 Modelo 2 Modelo 3

Mdes

0,076* 0,055* 0,047**

Mapre (0,092) (0,095)

 0,067* 0,03**

-0,231

Gen

Ida

0,00362

0,623 0,648

Desl

TF

0,061* 0,058*

Trab



  Modelo 1 Modelo 2 Modelo 3

0,19855

PD

0,001***

Per2

 

Modelo 1 Modelo 2 Modelo 3

Per3 (0,180)

0,046** 0,076*

Per4

0,323

Rsul

Rsud

0,24

0,487

Rnor (0,31)

Rnord

0,311 0,307

Cons. (0,532)

R²

8%

F

Prob > F












